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Descrizione

Questo manuale nasce con l’obiettivo di valorizzare le notevoli potenzialità della meccanica razionale nella formazione fisico-

matematica degli ingegneri. La creazione di un modello matematico, quasi perfetto, di fenomeni fisici fondamentali e familiari

a tutti quali i fenomeni meccanici costituisce infatti un elemento didattico di estrema efficienza per iniziare gli allievi alla

teoria dei modelli. Nel contempo, la formalizzazione di tali fenomeni rappresenta un elemento basilare per l’attività

professionale classica di un ingegnere.

Prioritario, in quest’ottica, è lo spazio che viene dato nel testo al problema dell’equilibrio dei sistemi olonomi, partendo

dall’analisi cinematica e precisando il concetto di labilità. Concludono il testo i capitoli dedicati alla Dinamica e ai Continui

Unidimensionali, campi classici della Meccanica Razionale. In Appendice si trova una concisa introduzione a Matlab con

applicazioni ai baricentri e momenti d’inerzia.
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